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Mạch robot bám đường : Bạn đã bao giờ chế tạo robot của riêng mình chưa? Đây là một
robot rất đơn giản và dễ dàng. Trong Project này, mình sẽ giải thích cách thiết kế và xây
dựng một Robot bám đường sử dụng vi điều khiển. Robot đi theo đường là một robot cơ bản
đi theo một con đường cụ thể được chỉ ra bởi một đường (thường là đường màu đen trên bề
mặt màu sáng) có một số chiều rộng cụ thể.

Nguyên tắc mạch của Robot bám đường

Mạch này chủ yếu bao gồm vi điều khiển 8051, hai cảm biến IR, động cơ và IC điều khiển
động cơ (được nhúng trong một mô-đun). Robot theo dõi dòng cần sự sắp xếp cơ học của
khung xe. mình đã sử dụng khung xe Acrylic 4WD. Hai cảm biến IR được gắn trên cánh quạt
của rô bốt hướng về phía trái đất.

Khi robot được đặt trên con đường cố định, nó sẽ đi theo con đường đó bằng cách dò
đường. Hướng chuyển động của robot phụ thuộc vào hai đầu ra cảm biến. Khi hai cảm biến
nằm trên đường dẫn, robot sẽ di chuyển về phía trước. Nếu cảm biến bên trái di chuyển ra
khỏi dòng, robot sẽ di chuyển về bên phải. Tương tự, nếu cảm biến bên phải di chuyển ra
khỏi đường dẫn, robot sẽ di chuyển về phía bên trái của nó. Bất cứ khi nào robot di chuyển
khỏi đường đi của nó, nó sẽ được phát hiện bởi cảm biến IR.

Cảm biến hồng ngoại bao gồm bộ phát hồng ngoại và bộ thu hồng ngoại trên bảng. Khi xe
đang di chuyển trên đường màu đen, các tia hồng ngoại liên tục bị bề mặt màu đen hấp thụ
và không có tia phản xạ làm cho đầu ra cao. Bất cứ khi nào, robot di chuyển ra bề mặt trắng,
nó bắt đầu phản xạ các tia IR và làm cho đầu ra thấp. Do đó, tùy thuộc vào đầu ra của vi
điều khiển cảm biến IR cho biết các động cơ thay đổi hướng của chúng.
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Sơ đồ mạch robot bám đường

Linh kiện trong mạch

Bộ vi điều khiển 8051
Ban phát triển cho Vi điều khiển 8051 (ưu tiên)
Điện trở 10KΩ X 2
Tụ điện 10µF
Tinh thể 11.0592MHz
Tụ điện 33pF X 2
Nút ấn
Mô-đun điều khiển động cơ (L298N)
Khung gầm robot với động cơ
Cảm biến IR x 2

Làm thế nào để thiết kế một robot bám đường?

Mạch bao gồm vi điều khiển 8051, Cảm biến IR (với bộ phát IR và bộ thu IR), Mô-đun điều
khiển động cơ L298N, Khung gầm robot với 4 bánh xe và 4 động cơ, giá đỡ pin.

Vi điều khiển 8051 là linh kiện chính của Project. Nó là một vi điều khiển 8 bit với 32 chân I
/ O có thể lập trình được. Điều này có nhiều tính năng ngoại vi như UART có thể lập trình,
hai bộ định thời / bộ đếm 8 bit, hai ngắt, truy cập bộ nhớ ngoài, v.v.

 Động cơ DC của robot được kết nối với bộ điều khiển bằng IC điều khiển động cơ. Vì đầu ra
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của bộ điều khiển là tối đa 5V với dòng điện rất nhỏ, nó không thể điều khiển động cơ. Vì
vậy, để khuếch đại điện áp này IC điều khiển động cơ được sử dụng. L298N có thể điều
khiển động cơ lên đến 36v và có thể cung cấp dòng truyền động 3A.

IC điều khiển có 15 chân và thường có sẵn trong Gói 15 đa năng. Các IC này dễ dàng có sẵn
trên thị trường dưới dạng Mô-đun. Các đầu vào cho Mô-đun điều khiển động cơ được kết nối
với các chân PORT2 P2.0, P2.1, P2.2 và P2.3. 

Hai cảm biến IR được kết nối với chân P2.6 và P2.7 của vi điều khiển. Sắp xếp khung gầm và
kết nối bốn bánh xe của xe robot với các động cơ lần lượt được kết nối với bộ vi điều khiển.

Thiết kế của cảm biến hồng ngoại

Mạch cảm biến IR bao gồm chủ yếu là bộ phát IR và bộ thu IR. Máy phát hồng ngoại tương
tự như đèn LED. Điện áp hoạt động của nó là khoảng 1,4V. Vì vậy, để bảo vệ nó, một điện
trở 150Ω được đặt nối tiếp với nó và được kết nối theo phân cực thuận. Máy thu IR được kết
nối phân cực ngược và một điện trở 10KΩ được đặt giữa VCC và máy thu. Đầu ra được thực
hiện giữa điện trở và bộ thu IR.

Vì đây là một đầu ra tương tự, mình có thể chuyển đổi nó thành kỹ thuật số CAO và THẤP
với sự trợ giúp của một vi mạch so sánh đơn giản như LM358 chẳng hạn. Mô-đun cảm biến
IR được sử dụng trong Project này sử dụng cùng một cấu hình và sơ đồ mạch được hiển thị
bên dưới.

Hoạt động của cảm biến hồng ngoại

Máy phát IR liên tục truyền các tia IR. Khi máy phát IR ở trên bề mặt màu đen, các tia này
đã bị bề mặt hấp thụ và khi ở bề mặt màu trắng thì các tia này bị phản xạ. Máy thu IR có
điện trở cực đại khi không thấy tia IR và điện áp từ VCC chạy qua điện trở. Tại chân đầu ra,
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điện áp xấp xỉ 5V.

Khi cường độ tia IR thấy bởi máy thu tăng lên, giá trị điện trở giảm và xảy ra sự phá vỡ
ngược lại. Như vậy điện áp qua điện trở được nối đất. Vì vậy, ở chân đầu ra, nó sẽ tạo ra 0V.

Dòng theo mạch xe robot hoạt động

Ban đầu, vẽ đường dẫn trên bề mặt màu sáng bằng băng dính màu đen.1.
Đặt robot trên sàn.2.
Bây giờ cấp nguồn cho mạch.3.
Robot di chuyển theo đường đã định.4.
Khi nó di chuyển ra khỏi đường đi, các cảm biến sẽ kiểm tra nó và tự động điều chỉnh5.
robot.
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Code

#include<reg51.h>
sbit mot1=P2^0;
sbit mot2=P2^1;
sbit mot3=P2^2;
sbit mot4=P2^3;

sbit s_left=P2^6;
sbit s_right=P2^7;

void forward (void);
void backward (void);
void left (void);
void right (void);

TRUNG TÂM SỬA CHỮA ĐIỆN TỬ QUẢNG BÌNH
MR. XÔ - 0901.679.359 - 80 Võ Thị Sáu, Phường Quảng Thuận, tx Ba Đồn, tỉnh
Quảng Bình

void forward (void)
{
mot1=0;
mot2=1;
mot3=1;
mot4=0;
}
void backward (void)
{
mot1=0;
mot2=1;
mot3=0;
mot4=1;
}
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void left (void)
{
mot1=0;
mot2=1;
mot3=0;
mot4=0;
}
void right (void)
{
mot1=0;
mot2=0;
mot3=1;
mot4=0;
}
void stop (void)
{
mot1=0;
mot2=0;
mot3=0;
mot4=0;
}

void main()
{
s_left=1;
s_right=1;
while(1)
{
if(s_left==0 && s_right==0)
{
forward();
}
else if(s_left==1 && s_right==1)
{
stop();
}
else if(s_left==0 && s_right==1)
{
left();
}
else if(s_left==1 && s_right==0)
{
right();
}
}
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}

Các ứng dụng mạch 

Điều này có thể được sử dụng trong hệ thống lái xe ít ô tô với một số tính năng bổ sung
như phát hiện chướng ngại vật.
Điều này cũng có thể được sử dụng trong các ứng dụng công nghiệp và quốc phòng.

Hạn chế 

Robot bám yêu cầu đường rộng 2-3 inch.
Nó có thể không di chuyển đúng nếu đường đường màu đen quá mờ.
Các cảm biến IR đôi khi cũng có thể hấp thụ các tia IR từ môi trường xung quanh. Do
đó, robot có thể di chuyển không đúng cách.

Các bài viết tương tự:

amly 8 sò – lúc đầu rơ le ko đóng fuse ko nổ tháo ra đo nguồn tốt -+17vol và -+52 vol1.
ac và dc tốt,tháo đường cắm 52vol bật nguồn rơ le ko đóng tiến hành đo diện áp đường
17 vol thì vài giây rơ le đóng,cắm đường 52 rơ ko đóng
anh em cho hỏi tivi mạch trung quốc,điện áp g2 tăng cao,đường 180v cung cấp cho2.
kg,kr,kb có hơn 10v lam sao sửa vậy,(mình mới vô nghề ah) – anh em cho hỏi tivi mạch
trung quốc,điện áp g2 tăng cao,đường 180v cung cấp cho kg,kr,kb có hơn 10v lam sao
sửa vậy,(mình mới vô nghề ah)
bếp từ blustone – cắm điện kêu chuông bình thường đèn báo nguồn nháy chờ bấm3.
phím,,,,nhưng bấm on/off ko dc,,,kiểm tra các phím tốt đường mạch in tốt,,,cáp kết nối
tốt,,áp 5v đủ ,,,các đường cáp AD,5V,DIO,CLK.STB GND,,mạch dùng trở dán chủ yếu
kiểm tra trở tốt,,,khoảng 1 phút sau báo lỗi E8 kèm chuông,,,,,
bêp từ midea – giup e vs gắp điện vẫn báo nguồn có, nhưng bấm nút nguồn thì ko có4.
hiển thị, e hàn lại mạch rui bấm đc xiu lại ko đc
cần giúp đỡ âm ly 8 sò 2 ngày vẫn chưa tìm ra bệnh_áp đói xứng +-17vol qua 2 ổn áp5.
7912 7812 cấp cho rơ le mạch music master mic,,+-52 cho công suất – ban đầu hỏng
công suất chết cầu chì,,thay thế và kiểm tra các điện áp chân b công suất =nhau 52
vol,các  tầng khuyeh đại  thúc,  đệm, trở  tụ  tốt,(,bo nguồn  ,ổn  áp  và  công suất  đi
liền),,,tháo đường 52 vol thì rơ le lại đóng cấp vào lại ko đóng ,bỏ 1 cầu chì 1 vế lại
đóng(vế đã bị nổ cầu chì lúc đầu),,,,kiểm tra ko thấy bị sao? 2 trở cân bằng về rơ le bảo
vệ loa em đo 1 đường về 52vol còn 1 đường vài mili vol,,,ko hiểu là sao lại chênh lệch
thế,,,
dạ em có con quạt hơi nước hiện tượng các nút ok riêng nút nguồn ko hư hỏng bấm ko6.
tác dụng,,,khi bấm nút tắt ko tác dụng bám nút này đèn lesd hiển thị của các nút yếu
đi,,,mạch in dẫn tới nút ăn thẳng vào vi sử lý ko qua trở,,,,,em chưa kiểm tra nguồn –
laoij quạt này(quạt hơi nước) cắm nguồn bấm nút chức năng số(tốc độ),hoặc quay hoặc
hẹn giờ hoặc tạo ẩm vẫn bình thường riêng nút tắt ko tắt dc,,,nguyên bản là tắt dc
nhưng giờ là ko tắt dc
Dịch vụ sửa chữa Robot hút bụi tại nhà (khu vực thị xã Ba Đồn)7.
Điều khiển Robot bằng Bluetooth sử dụng Arduino8.
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MẠCH ĐIỀU KIỂN QUẠT MITSUBISHI – Bấm đèn số 3 ko lên-> quạt ko chạy và bấm9.
túp năng đèn ko lên_. quạt cũng ko chạy túp năng
máy giặt nội địa Hitachi bw-d9lv. loai cửa trên 9.6kg – cấm điện bấm nút mở nguồn10.
máy báo lổi F26 không bấm gì được ngoài bấm tắt nguồn lại
sanyo long dung loai thuong – chua bat nguon da sang 2 so 0. khi bam mo nguon la11.
hien so 50.bam tat nguon thi hien 2 so o; cac nut bam con lai ko dieu khien duoc
tivi pananext, tổng la76931 7n,nguồn 5q0765rt – ,may không hoạt động .sau khi lam12.
xong cho may chạy tốt .anh sang trắng va hiện đường hồi, hinh mờ.vặn nut green
xuống hết cở vẫn vậy, vặn lên co thay đổi.đã lam mạch abl rồi ,no chạy đường 180v
trên flayback bsc25_1010a đo chỉ được 120v
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